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Before servicing, disconnect supply, wait

5 minutes and measure between PWR+ and

PGND to be sure that the capacitors have

discharged below 42 VDC.

http://www.linmot.com

Avant toute opération de maintenance

déconnecter l'alimentation, attendre 5 minutes

et mesurer la tension entre PWR+ et PGND

pour vérifier si les condensateurs sont 

déchargés inférieure à 42 VDC.

Vor dem Arbeiten Versorgung abklemmen,

5 Minuten warten und zwischen PWR+ und

PGND messen, ob die Kondensatoren auf 

unter 42 VDC entladen sind.
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Gefährlich hohe Spannung!

Vor dem Arbeiten Versorgung abklemmen, 

5 Minunten warten und zwischen DC+ und 

DC- messen, ob die Kondensatoren auf 

unter 42 VDC entladen sind.

Risk of Electric Shock!

Bevore servicing, disconnect supply, wait 5 

minutes and measure between DC+ and 

DC- to be sure that the capacitors have 

discharged below 42 VDC

Attention haute tension!

Avant toute operation de maintenance 

deconnecter lálimentation, attendre 5 

minutes et mesurer la tension entre DC+ et 

DC- pour verivier si les condensateurs sont 

decharges inferieure de 42 VCD. 
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